Soient les nombres complexes Z, =-V3 —|
etZ,=(1-i)/Vv2
Les points M, M’ et M’ ont pour affixes respectives Z,
/' etZ” définisparZ’' =72+7,et7" =77,.
Déterminez les formes trigonometriques de Z, et Z,.
Pour les points M, (1;-3)etM,(-2;4).
Déterminez et placez les points M’ et M”’
correspondants.

Quelle transformation geomeétrique déplace les
points M en M’ ? ( on ne la démontrera pas )

Quelle transformation géométrique déplace les
points M en M” ? ( on ne la démontrera pas )



1°)

z, de forme algébrique z, =- V3 —i

r=Vaz+b2 =V(-v3)2+(-1)? =V_4-f2

langle remarq.

-------- ®1/6

p=arg(z)
" cos B=afr=-(V3)/2
-_ sinB=b/r=-1/2
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cercle trigo

donc 3 = 71t/6 + k2n

z, de forme trigonométrique z, =[ 2 ; 7/6 ]



1°)Z,=(1-i)/V2
z, de forme algébrique z, = (1/v2) — (1/V2) i

r=Vaz+b2 =V(1/v2)? + (1/V2)? V_ 1

a\gle remard.
6=arg(z,) / \ﬂ

" cos 6 =a/r=(1/v2)
-_ sinb=b/r=-(1/V2) cercle&

donc 6 =-1t/4 + k2m

z, de forme trigonométrique z, =[1; - /4]




Soient les nombres complexes Z, =-V3 —|
etZ,=(1-i)/Vv2
Les points M, M’ et M’ ont pour affixe respectives Z, 7’
etZ” définisparZ' =72+7,et7" =77,.

Pour les points M, (1;-3)etM,(-2;4).
Déterminez et placez les points M’ et M”’
correspondants.



Z,=-V3—i  Z,=(1-i)/N2
’=2+2, 17'=11,
M;(1;-3) donc Z;=1-3i
donc 7' =7;+72,=(1-3i)+(-Vv3-i)
= (1-V3)—4i
donc M’;(1-Vv3;-4)=(-0,7;-4)



Z,=-V3—i  Z,=(1-i)/V2
’=2+7, 1"=11,
M;(1;-3) donc Z;=1-3i
donc Z)=7,+7Z,=(1-3i)+(-V3-i)
= (1-V3) -4
donc M’,(1-V3;-4)=(-0,7;-4)

2, =7;72,=(1-3i)(1-i)/V2
=(1—i—3i+3i2)/V2=(-2-4i)/N2
donc M",(-2/v2;-4/N2)=(-1,4;-2,8)



Z,=-V3—i  Z,=(1-i)/N2
’=72+2, 7'=11,
My,(-2;4) donc Z,=-2+4i
donc Z,/=7,+7Z,= (-2+4i)+(-V3—-i)
=(-2-V3)+ 3i
donc M’,(-2-Vv3;3)=(-3,7;3)

2, =7,2,=(-2+4i)(1-i)/N2
=(-2+2i+4i—4i*)/N2=(2+6i)/V2
donc M”,(2/N2;6/N2)=(1,4;4,2)



Z,=-V3—i  Z,=(1-i)/V2
’=2+2, 1"=21,

Ms(1;-3)

M'3z('017}'4)

M7;=(-1,4;-2,8)

M, (-2;4)

M'y=(-3,7;3)

M”,=(1,4;4,2)



7, =-V3—]

7'=7+12,

Ms(1;-3)
M'3=(-0,7;-4)
M7;=(-1,4;-2,8)
M, (-2;4)
M'y=(-3,7;3)
M”,=(1,4;4,2)

Z,=(1-i)/V2
7" =72,
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7, =-V3—]

7'=7+12,

Ms(1;-3)
M'3=(-0,7;-4)
M7;=(-1,4;-2,8)
M, (-2;4)
M'y=(-3,7;3)
M”,=(1,4;4,2)

7"=22,
M_A_. A ‘ M”4
M7 e
M M
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Z,=-V3—i  Z,=(1-i)/V2

Z'=7+1,

My(1;-3) 1‘;%' + oM,
M= (-0,7;-4) My

M7= (-1,4;-2,8)

M4('2;4)

M, =(-3,7;3) M, o VI,

M”4 ~ ( 1)4 ) 412 )

MIIS‘
77=72, A/.




Z,=-V3—i  Z,=(1-i)/V2

l'=7+1, translation de vecteur OM,

My(1;-3) } + oM,
M';=(-0,7;-4) My

M7= (-1,4;-2,8)

M4('2;4)

M, =(-3,7;3) M| 2~ | e M,

M”4 ~ ( 1)4 ) 412 )

MIIS‘
7"=217, A/.




Z,=-V3—-i  Z,=(1-i)/V2
l'=7+1, translation de vecteur OM,

M3(1}‘3)

M';=(-0,7;-4) My

M”3z(_114;_2/8) /

M4('2;4) /

M’,=(-3,7;3) \
M7, =(1,4;42) \

7" =71,




Z,=-V3—-i  Z,=(1-i)/V2
l'=7+1, translation de vecteur OM,

M3(1}‘3)

M';=(-0,7;-4) My

M”3z(_114;_2/8) /

M4('2;4) /

M’,=(-3,7;3) \
M7, =(1,4;42) \

7" =71,




Z,=-V3—i  Z,=(1-i)/V2

l'=7+1, translation de vecteur OM,

M3(1}‘3)

M';=(-0,7;-4) My

M”3z(_114;_2/8) /

M4('2;4) /

M’,=(-3,7;3) \
M7, =(1,4;42) \

N
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7" =71,
—

rotation d’angle orienté (7; OM,) MJ




